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 به نام ا...

 ای زیر را در چهار حالت زیر به دلخواه انتخاب نمایید. های مکانیزم چهارمیله طول -1

𝑟1 =? , 𝑟2 =? , 𝑟3 =? , 𝑟4 =? , 𝑟4 =? , 𝜃1 =? , 𝛼 =? 

 

 آونگ-ای لنگ مکانیزم چهارمیله -الف

 لنگ-ای لنگ چهارمیلهمکانیزم  -ب

 لنگ-ای آونگ مکانیزم چهارمیله -ج

 آونگ-ای آونگ مکانیزم چهارمیله -د

 

 تعیین کنید. 1محدوده دوران عضو ورودی را برای چهار مکانیزم سوال  -2

 

𝜽𝟑)، نمودارهای 1سوال های برای مکانیزم -3 − 𝜽𝟐) ،(𝜽𝟒 − 𝜽𝟐) ،(𝑿𝑷 − 𝒀𝑷) ،(𝝎𝟑 − 𝜽𝟐) ،

(𝝎𝟒 − 𝜽𝟐)،  (𝜶𝟑 − 𝜽𝟐) ،(𝜶𝟒 − 𝜽𝟐)  را به کمک برنامهMatlab .رسم نمایید 

 
 

ورودی  2 ها و سرعت و شتاب لینک ورودی را به دلخواه انتخاب نمایید )لینک در مکانیزم شکل زیر، طول لینک -4

 مکانیزم است(. ضمنا نمودارهای سینماتیکی زیر رسم شوند:

  Pنمودار مسیر نقطه  -

 𝜽𝟐بر حسب  Pنمودار سرعت و شتاب خطی نقطه  -

 𝜽𝟐بر حسب  5و  4های ای لینکای و شتاب زاویهنمودار زاویه، سرعت زاویه -

 

 

 ارسال شود. LMSاز طریق سامانه  تمرین پاسخ

 

 .تحویل داده شوندبرنامه های نوشته شده ها باید استخراج شده و به همراه کلیه کدنویسینتایج : 4و  3برای سوالات 


