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16دو هفته  : مهلت تحویل :          1تمرین کلاسی 
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24چهارچوب
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40انتقال ها، دوران ها، و تبدیلات کلی: عملگر ها
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58مثال
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64مثال
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ماتریس ذوران برای نشان دادن جهت گیری مناسب نیست.

راه حل؟؟؟؟

69



70



71



72



73



74



75



76



77



78



79



80



81



82



83



84



85



86



87



88



89



90



91



92



93



94



95



Quiz
96



97



98



99



100



101



102



103



104



105



106



107



108



109



110



111



112



113



114



115



116



117



118



119



120



121



122



123



124



125



126



127



128



129مثال
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150مفصل کشویی



151مثال
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158:مثال



159تغییر چهارچوب مرجع ژاکوبی



160حالتهای تکین
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