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توابع و عملیات ماتریسی: فصل سوم

حل دستگاه معادلات خطی-3-1
 توان با استفاده از عملیات ضرب و تقسیم ماتریسی در متلب براحتی می

دستگاههاي معادلات خطی را حتی در مواردي که تعداد معادلات با 
مت بدین منظور باید بردار س. تعداد متغیرها مساوي نباشند، حل کرد

.راست معادلات را بر ماتریس ضرایب متغیرها تقسیم کرد
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توابع و عملیات ماتریسی: فصل سوم

ادامه-حل دستگاه معادلات خطی-3-1
:مثال

>>a=[1   2   3               >>b=[366 ; 804 ; 351];

4   5   6

7   8   0]; 
>> x= a \ b یا >>x=a ^ (-1) * b یا >>x=inv(a) * b
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توابع و عملیات ماتریسی: فصل سوم

تعدادي از توابع ماتریسی-3-2
det :دترمینان ماتریس را محاسبه می کند
inv :معکوس ماتریس را محاسبه می کند
pinv :شبه معکوس یک ماتریس غیرمربعی را محاسبه می کند
trace :مجموع عناصر قطر اصلی یک ماتریس را بازمی گرداند
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توابع و عملیات ماتریسی: فصل سوم

دستگاه معادلات خطی زیر را حل کنید و بهترین جواب را بدست: 3-1تکلیف
:آورید
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ک برنامه اي بنویسید که ماتریس ضرایب و مقادیر سمت راست ی: 3-2تکلیف 
مناسب دستگاه معادلات خطی را از کاربر بگیرد و پاسخ دستگاه را با پیغام

.نمایش دهد
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