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 5 پیمایش

 :ثب تغييز ارتفبع دٍرثيي

 .ساٍيِ افقي تغييز ًوي کٌذ•

 .ساٍيِ قبئن تغييز هي کٌذ•
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 سبختمبن تئودوليت

 

 

 

 .يکذيگز را در يک ًقطِ قطع کٌٌذثبيذ هحَر سِ . 1

 هحَر اصلي ثبيذ اس هزکش لوت افقي عجَر کٌذاهتذاد . 2

  . (اس هزکش ّوِ ی عذسي ّب هي گذرد . )ًَری دٍرثيي ثز هحَر چزخش آى عوَد است هحَر . 3
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 :  وضعیت دوربین نسبت به لمب قائم به یکی از دو صورت زیرمطخص می ضود 

 .در ٌّگبم هشبّذُ ، لوت قبئن در سوت راست ًبظز قزار دارد : دايزُ ثِ راست 

 .در ٌّگبم هشبّذُ ، لوت قبئن در سوت چپ ًبظز قزار دارد : ثِ چپ  دايزُ 

 : می نامیم و دردو حرکت انجام می گیردگردش مضاعف تغییر وضعیت دوربین را 

 دٍرثيي را حَل هحَر چزخش آى هي چزخبًين تب ًسجت ثِ هحَر قبئن

  .درآيذدستگبُ ثِ حبلت قزيٌِ 

 180اًذاسُ را ثِ آليذاد  چزخبًين هي. 
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ثبيذ  ( R)ٍ قزائت لوت افقي ثب دايزُ ثِ راست ( L)قزائت لوت افقي ثب دايزُ ثِ چپ 

180  ثب ّن اختلاف داشتِ ثبشٌذ ، لذا هيبًگيي آًْب اس راثطِ سيز ثذست هي آيذ  : 

 .اًجبم گزفتِ است کَپل قزائت يب قزائت جفت هي گَيٌذ يک  اصطلاحبً

 5 پیمایش

𝐴 =
𝑅 + 𝐿 − 180

2
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ثِ صَرت کَپل ثِ شکل جذٍل سيز است ، ( دٍرثيي گزادی) T2اًذاسُ گيزی ساٍيِ ثب دٍرثيي :  مثال
 .اًذاسُ ساٍيِ را هحبسجِ کٌيذ 

 ايستگبُ

S 

 قزائت ّبی لوت افقي

 دايزُ ثِ راست دايزُ ثِ چپ
 ًقطِ ی ديذ ساٍيِ افقي هيبًگيي

A 

B 

15.2794  

83.4165 

215.2792 

283.4163  

15.2793 

83.9164 

68.1371 
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 انواع شمبل 

 

 

 

 

 

 



BEARING = 
N 21° W 

BEARING = 
S 67° W 

BEARING = 
S 38° E 

N 

W E 

S 

BEARING = 
N 53° E 

53° 

38° 

67° 

21° 
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 (Bearing)ساٍيِ حبهل 

يک اهتذاد کَچکتزيي ساٍيِ 

ای است کِ آى اهتذاد ثب  

 .ّب هي سبسدyهحَر 

 90ايي ساٍيِ ّوَارُ اس°  

 .استکَچکتز 

 ًوبيش اًحصبری ثزای

ساٍيِ، در طزف چپ ايي 

ٍ در  N  ٍSاس حزٍف 

  Wطزف راست اس حزٍف 

 ٍE استفبدُ هي شَد. 
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 حبملزاويه 

𝑉𝐴𝐵 = tan−1
𝑋𝐵 − 𝑋𝐴 

𝑌𝐵 − 𝑌𝐴
 



N 

W E 

S 

53° 

142° 
247° 

339° 
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يک اهتذاد ( صيشهبى)آسيوَت 

، ساٍيِ شوبل شجکِ ثب آى 

اهتذاد در جْت عقزثِ ّبی 

 .سبعت است



N 

W E 

S 

 

BRG = G 

 

BRG = 180° - G 

G = 180° - BRG 
 

BRG = G - 180° 

G = 180° + BRG 

 

BRG = 360°- G 

G = 360°- BRG 
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 رابطه زاويه حبمل و ژيزمبن
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A(100,150) B(50,100)
AB 
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 5 پیمایش

 ژيزمبن معکوس

𝐺𝐵𝐴 = 𝐺𝐴𝐵 ±  180˚  

𝐺𝐴𝐵 180˚–  
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 محاسبات پیمایص
 زوایای افقیکنترل .  1        

 :شذُداخلي اًذاسُ گيزی سٍايبی . 1

 :شذُخبرجي اًذاسُ گيزی سٍايبی . 2

 :  هجبس ثست ساٍيِ ایحذاکثز خطبی  

  n=تعذاد سٍايب 
 m= دفعبت اًذاسُ گيزی ساٍيِ 

  ∝𝑑=دقت ساٍيِ تئَدٍليت 

e∝ =  ∝𝑖 − n − 2 180

n

i=1

 

e∝ =  ∝𝑖 − n + 2 180

n

i=1

 

emx = ±2.5d∝

𝑛

𝑚
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 5 پیمایش

ثبًيِ گزاد ثِ صَرت سيز اًذاسُ گيزی شذُ  10ساٍيِ داخلي يک هثلث ثب ساٍيِ يبة : مثال
 .کٌيذدرصَرت قبثل قجَل ثَدى هقذار خطب ثست،سٍايبی تصحيح شذُ را هحبسجِ .است

 ∝1= 120.3840  

∝2= 33.6782  

∝3= 45.9354  
𝑒mx = ±43.3′′   

𝑒∝ = −24′′ &   e∝ ≤ emx  

ε∝ =
−𝑒∝

n
= 8′′

 = 0.0008 grad 

∝1= 120.3848 

∝2= 33.6990 

∝3= 45.9362 
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 :بست زاویه ایخطای 

 :محاسبه خطا بست طولی و عرضی 

 5 پیمایش

e∝ =  ∝𝑖 −(𝑔𝑛 − 𝑔𝑜) ± 𝑛 × 1800 

ex =  ∆xi − (xC − xB)  

ey =  ∆𝑦𝑖 − (yC − yB) 
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A 

g0 

gn 
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ثستِ شذُ   AB,CDپيوبيش هطبثق شکل اس لحبظ هختصبت ٍ آسيوَت ثِ اهتذادّبی : مثال
تَجِ ثِ هختصبت ّبی دادُ شذُ ًقبط ٍ طَل ّب ٍ سٍايبی اًذاسُ گيزی شذُ کِ رٍی شکل ، ثب است

 .را هحبسجِ کٌيذ𝑝4𝑝3𝑝2𝑝1 ًشبى دادُ شذُ است، هختصبت ًقبط 
A =   4229.61𝑚

1676.35𝑚   وB =   4301.03𝑚
2160.38𝑚  وC =   4397.64𝑚

2698.53𝑚    وD =   4800.63𝑚
3030.49𝑚 

𝐵 = 226031′50′′ p1 = 93024′19′′ p2 = 246047′26′′ 𝑝3 = 246047′26′′ 

𝑝4 = 13808′57′′ 𝐶 = 25309′29′′ 
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e∝ = 42′′ 

𝑐i =
−𝑒∝

n
=

−42′′

6
= −7′′ 

𝑔1 = 12808′6′′ 
𝑔2 = 41032′18′′ 
g3 = 88019′37′′ 
g4 = 66028′27′′ 
g5 = 326019′25′′ 

𝑝1 =   4186.17
2306.68  

p2 =   4278.80
2388.73  

𝑝3 =   4199.69
2627.84  

p4 =   4168.00
2784.92  

g0 = tan−1
2160.38 − 1676.35

4301.03 − 4229.60
= 81036′23′′ 

gn = tan−1
3030.49 − 2698.53

4800.63 − 4397.69
= 39028′23′′ 

 ∝𝑖= 1037053′6′′ 
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