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- Fuzzy modeling 
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- Stability of nonlinear systems  

- Mathematical biology 

------------ SKILS 
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Language:    Persian and English 

------------ REFEREEING SERVICE (Journals) 

- Optimal control, applications and methods 

- Nonlinear Dynamics  

-  IMA Mathematical Control and Information  

- Applied Mathematical Modelling 

- Iranian Journal of Numerical Analysis and Optimization 

- Neural Networks and Applications 
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- Calculus of variations and optimal control 
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-------------------- Conference Papers --------------------- 

   چهل ونهمین کنفرانس ریاضی ایران،  یمی درمانی سرطانش در استخوان مغز دیفرانسیلی -کنترلی مدل -

 سوگینو،  دومین سمینار کنترل و بهینه سازی -های کنترل فازی تاکاگی بررسی شرایط پایداری سیسیتم -

 هوشمند های سیستم و فناوری علم، در ریاضی مدلسازی ملی کنفرانس ،  اولینطراحی کنترل برای سیستم های کسری -

 سازی وبهینه کنترل ملی ، دومین سمیناررهیافتی برای طراحی کنترل تطبیقی -

 ایران آمار کنفرانس ، چهاردهمینای منفی پزشکی بر مبنای مدل دوجمله در SPECTبازسازی تصاویر  -

و سیستم های   نرم محاسبات" الملی بین کنفرانس اولین و ملی کنفرانس ،  دومینیک رهیافت تقریبی برای کنترل سیستم های غیرخطی  -

 "هوشمند

 ایران ریاضی کنفرانس امین 48، ای خاص از مسائل کنترل بهینه کسری یک رهیافت تقریبی برای حل رده -

    -  A new stabilizer control for the ball-beam mechanical system, The first semanar on the control and 

optimization. 

- An approximate solution for Burgers-Fisher equation, 48th Iranian Mathematical Conference. 

- An approximate solution for optimal control problem of Burgers equation, The first seminal on the 

control and optimization. 

- A new stabilizer control for the ball-beam mechanical system, 12th international Conferece of Iranian 

Society of Operations Research  
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