
 چکیده

در ایي پایاى ًاهِ سعی شذُ است تا سیستن کٌترلی یک هَشک طراحی گردد. قاعذتاً برای کٌترل یک سیستن، 

ابتذا بِ سراغ سادُ تریي رٍش ّا رفتِ ٍ هیساى کارایی آى رٍش ّا هَرد بررسی قرار هی گردد. سپس با تَجِ بِ 

ٍ استفادُ از کٌترلر ّای هذرى تر هی ضعف ّا ٍ هحذٍدیت ّای آى کٌترلرّا ، سعی در بْبَد بخشیذى آًْا 

ًوایٌذ. در ایي پایاى ًاهِ پس از هعرفی هعادلات حرکتی سیستن، در ابتذا هذل سیستن خطی سازی شذُ ٍ بِ 

کٌترل هی شَد. کٌترلر طراحی شذُ در ًْایت در یک برًاهِ شبیِ سازی ًسبتاً PIDکوک کٌترلر کلاسیک 

 ذل غیرخطی بررسی شذُ است.کاهل هذل گردیذُ ٍ عولکرد آى برای ه

با تَجِ بِ هتغیر بَدى پاراهترّای آیرٍدیٌاهیکی ٍ شرایط اٍلیِ پرتاب هَشک، استفادُ از رٍشی کِ تاثیر ایي دٍ 

 را  بررٍی عولکرد سیستن بِ حذاقل هوکي برساًذ، هطلَب است.

ر برًاهِ شبیِ سازی ٍارد شذ ٍ در ایي راستا از کٌترلر هقاٍم غیرخطی هَدلغسشی استفادُ شذ، ٍ ایي کٌترلر د

 هقایسِ  گردیذ. PIDًتایج با کٌترلر 
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